
             教学安排表

课程名称： 工业机器人基础编程        班级：                 人数：    7     

实训时间： 2020.10.12~10.17                         总学时：        
	日期
	节次
	实训进度（章节）
	指导老师
	助教
	实训方式

	2020.10.12 18:30-21:30
	1-2
	《工业机器人概述》、《KUKA机器人结构及组成》
《机器人运动》 

--练习：借助6D鼠标在世界坐标系中操作以及手动运行
	胡建玥
	蔡钟山

吴双标


	教师指导与

学生自主实践相结合

	2020.10.13 18:30-21:30
	1-2
	《机器人的投入运行》

--练习：机器人零点标定、设置工具坐标、设置基坐标、抓笔、放笔。 
	苏敦育
	胡建玥

吴双标
	教师指导与

学生自主实践相结合

	2020.10.14 8:30-21:30
	1-2
	《执行机器人程序》

--练习：执行机器人程序

《程序文件的使用》
	吴福森
	苏敦育

吴双标
	教师指导与

学生自主实践相结合

	2020.10.15 18:30-21:30
	1-2
	《建立及更改编程的运动》

--练习：抓笔、画圆、画三角、画边框
	吴福森
	苏敦育

吴双标
	教师指导与

学生自主实践相结合

	2020.10.16 8:30-17:00
	1-4
	《外部工具的配置和编程》

--练习：以外部TCP（工具中心点）进行运动编程。
	蔡钟山
	陈江兰


	

	
	5-8
	《样条曲线运动编程》

-- 练习画样条曲线
	
	
	

	2020.10.17 8:30-17:00
	1-4
	《专家界面介绍》

--练习：编程子程序调用

《利用机器人程序中的逻辑功能》

--练习：给样条曲线、外部板配设逻辑


	苏敦育
	蔡钟山

吴双标
	

	
	5-8
	《使用应用程序包》


	苏敦育
	陈江兰


	


